
Partielle Integration 

Integration von Produktfunktionen => Umkehrung der Produktregel (Differentialrechnung) 
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Neue Berechnung - Herleitung: 
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Übertrag auf Beispiel: 
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Problem: Falsche Zuordnung 
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Grundsätzliche Vorgehensweisen: 

(1) Abräumen bzw. Lösen der Polynome (einfaches Berechnen des Integrals) 

(2) Wiederherstellung des Ausgangsintegrals 

(3) Ergänzung mit einem konstanten Faktor  

(4) Mehrmaliges Durchführen der Partiellen Integration 

 

Beispiel zu 1:  

Abräumen bzw. Lösen der Polynome (einfaches Berechnen des Integrals) 

( ) ( ) ( )

( ) ( ) ( ) ( ) ( ) ( )

( ) ( ) ( )

( ) ( ) ( )

( ) ( ) ( ) ( ) ( )
inf

'

cos

' 1

1

sin ???

co

sin

'

:
' sin

' s sin s co

Ansatz

Partielle Integration

Durchführung

Zuordnung

Vere achung

f x g x dx

g x x

f

h x x x dx

dx f x g x

d

x

g

x

xx dx x

x

Zuordn

x

f x

f x x

f x

ung
g x x

g x xx dx x

=  →  =

⎯⎯⎯⎯⎯⎯→  

= −

=

 − 

=  −

⎯⎯⎯⎯⎯→  = 

=

 =

⎯

=

−  −

→





 



( ) ( ) ( )

( ) ( ) ( ) ( )

( ) ( ) ( ) ( ) ( ) ( )

cos

cos

cossin

Probe: ' 1 co

sin

s sin cos sin

sinIntegration

dx x x

dx x x

x dx

x c H x

H x x x x x x x h

x

x

x

x x⎯⎯⎯⎯  = −  +

⎯⎯⎯⎯→  = −  + =

= −  −  − + =  =

+

 







 

 



Beispiel zu 2:  Wiederherstellung des Ausgangsintegrals 
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Beispiel zu 3:  Ergänzung mit einem konstanten Faktor  

(im Normalfall: neutrales Element der Multiplikation => 1) 
 

 Vgl. Integration von ln(x) 
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Beispiel A zu 4:  Mehrmaliges Durchführen der Partiellen Integration 
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Beispiel B zu 4:  Mehrmaliges Durchführen der Partiellen Integration 

 

 

 


